EES-51/2011 — Série 3
1- Obtenha a Funcao de Tranferéncia (G(z) = Y(z)/U(z)) relativa a cada uma das seguintes
Equagdes a diferencas:
a) ylk+2]+3ylk+1]+2y[k]|=ulk]
b) ylk+2]+3y[k+1]+2y[k]|=ulk+2]
c) aylk+2|+bylk+1]+cylk|=dulk+2]+eulk+1]+ fulk|
2- Obtenha pela menos duas representagdes diferentes no espaco de estados para os sistemas do
Exercicio 1.
3- Resolva os problemas de condicdo inicial a seguir (obtenha a expressao analitica de y[k]) usando
a transformada Z:
a) ylk+2]+3ylk+1]+2y[k]=0;y[0]=1; y[-1]=—1
b) y[k+2]+3y[k+1|+2y[k]=0;y[0]=1, y[l]=-1
o) ylk+3]+2ylk+2]-ylk+1]-ylk]=0;y[0]=0; y[-1]=1, y[-2]=-2
4- Obtenha a saida (y[k]) para entrada degrau unitario para os sistemas com as seguintes funcdes de
transferéncia com condig¢oes iniciais nulas:
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5- Analise a estabilidade em malha fechada dos seguintes sistemas usando pelo menos dois métodos
distintos.
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6- Projete os controladores adequados para os seguintes conjuntos de fungdo de transferéncia em
malha aberta e requisitos de desempenho em malha fechada, considerando realimentagdo unitaria e
olos dominantes. Quando possivel utilize pelo menos duas abordagens diferentes.
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7- Verificar os projetos do exercicio 6 através de simulagdo e explicar variagdes no desempenho
caso ocorram.

8- Refazer os exercicios referentes a sistemas discretos das séries 4 e 5 de EES-01/2010 ou da série
4 de EES-01/2011.



