EES-51 - ENGENHARIA DE CONTROLE - 2011

Teoria: Prof. Jackson P. Matsuura — jackson@ita.br — Sala 172 — Ramal 6937
Quartas das 10:10 as 11:00 e Sextas das 08:00 as 09:50 — Sala 2206

Laboratorio: Prof. Cairo Lucio Nascimento Junior
Segundas e Tercas das Semanas Impares

Ementa:
- Andlise de sistemas ndo-lineares.
- Estabilidade no sentido de Liapunov.
- Algumas técnicas para tratamento de sistemas ndo-lineares.

- Amostragem de sistemas continuos.

- Controle direto digital.

- Especifica¢dao de desempenho para controle por computador.
- Estabilidade de sistemas discretos.

- Compensadores para sistemas discretos.

- Projeto de controladores no espago de estados.

- Otimizacao paramétrica de controladores digitais.

- Controladores 6timos com critério quadratico.

- Nocdes de identificacdo de sistemas e controle adaptativo.
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