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[1995-1997] Projeto CNPq 523443/94-3, Projeto HELITAC, Projeto de um 
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(UNICAMP), Proc. FAPESP 2009/15098-0. 
 
[2011-2015] Projeto Temático - Espectroscopia Terahertz no Domínio do 
Tempo. Coordenado pelo Prof. Célio Pasquini (UNICAMP), Proc. FAPESP 
2011/13372-8 
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[17] Sistemas de Grande Porte 
[18]  Identificação de Sistemas Dinâmicos 
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[23] Fundamentos de Controle Automático 
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J. Control Automation and Elextrical Systems, Editor Associado, desde 
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Revista Eletrônica de Comunicação, Informação e Inovação em Saúde, 
RECIIS, 2008. 
Revista Brasileira de Ciências Mecânicas, 1998, 1999, 2000. 
Revista Brasileira de Eletrônica de Potência: 1995-1997. 
Revista Brasileira de Engenharia Biomédica, 2003. 
Revista Científica UNOPAR, 2008. 
Revista Eletrônica de Iniciação Científica, SBC, 2001,2002, 2003. 
Revista Pesquisa Operacional, 2002 - 2011. 
Revista Produção, 2010, 2011. 
Revista SBA: Controle e Automação: 1989, 1991, 1994, 1997-2006 e (Editor 
Associado da Revista Controle e Automação, 2001-2011). Transformado em 
Journal of Control, Automation and Electrical Engineering a partir de 2013. 
Revista TEMA, 2009. 
Stochastics: 1984. 
Int. J. Natural Computing, 2014. 
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2nd Int. Conf. on Computing, Communication and Control (TPC), Kuching, 
Mallásia, 2014. 
ACC, Boston, 2016. 
American Control Conference ACC-1999, 2000. 
APMedia Cast(TPC), Singapura, 2015 
ARIEET'15, Bandung, Indonesia, 2015. 
BRICS-CCI & CBIC 2013, Porto de Galinhas, 2013. 
BRICS-CCI 2015 (TPC),Beijing, China 2005. 
CBEB, Salvador, 2008 e Tiradentes, 2010. 
CBIC 2015 (TPC), Curitiba, 2015. 
CBRN, 2009. 
CDC 54th, Osaka, 2015. 
CDC-ECC 11, Orlando, 2011, Havai, 2012. 
CLAEB, João Pessoa, 2004. 
CNMAC, 2002. 
CONEM, Salvador, 2008. 
Congresso Brasileiro de Automática: 1984, 1986, 1988, 1990, 1992, 1994, 
1996, 1998, 2000, 2002, Comitê Internacional de Programa do CBA 2004, 
TPC 2006, 2008, 2010, 2012 e 2014. 
Congresso Brasileiro de Engenharia Mecânica: 1995, 1997, 1999, 2001, 
2003, 2005, 2007. 
Congresso Brasileiro de Redes Neurais, 1997, 1999, 2001, 2003 (Vice-
Presidente do Comitê Técnico do VII CBRN, Natal, 2005) 
Congresso Brasileiro de Sistemas Fuzzy, Sorocaba, 2010. 
Congresso Latino Americano de Automática: 1984, 1992, 1994, 2006, 2008.. 
Congresso Nacional de Automação Industrial: 1990, 1996. 
Dincon  
DINCON, Águas de Lindoia, 2011 e Natal (TPC),  2015. 
Dynamic Days South America, São José dos Campos, 2010. 
Encontro Nacional de Engenharia Aeronáutica: 1985. 
Encontro Nacional de Inteligência Artificial, SBC, Fortaleza, 2001. 
IAICT (TPC), Bali, 20145. 
ICACCI 2015, Alura, India (TPC). 
IDEAL (TPC) 2014, Salamanca, 2014. 
IEEE – ISIE 2009, Seoul, Corea, 2009. 
IEEE Conf. on Control Applications, 2001. 
IEEE Int. Conf. on Fuzzy Syst, St. Louis, 2003 e Budapeste, 2004. 
IEEE SPICES (TPC), Kerala, India, 2015 
IEEE SysCon, Orlando, 2016. 
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IFAC – CEA07, 2007. 
IFAC – SYSID, 2008. 
IFAC World Conference, 2005. 
INDUSCON, Joinville, 2004. 
Int. Conf. on CAD/CAM, Robotics and Factories of the Future, CARS & 
FOF’99, Campinas, 1999. 
Int. Conf. on Computing in Mechanical Engineering (TPC), Kerala, India, 
2015. 
Int. Conf. on Intelligent Data Engineering and Automated Learning, Natal, 
2012, 2013. 
PHM Conference, Nantes, 2014. 
PIAMSE (TPC), Bali, Indonesia, 2015. 
Safeprocess, 2015. 
SBAI, 2011. 
SBC/ENIA, Fortaleza, 2001. 
SBIC, Fortaleza, 2011. 
SBPO, 2011. 
SIGE XVII, São José dos Campos, 2015. 
Simpósio Brasileiro de Automação Inteligente, 1999, 2001,2003, 2005, 
2007, 2009, 2011, 2013. 
Simpósio Brasileiro de Redes Neurais, 1997, 1998, 2000, 2002, 2004. 
Simpósio Brasileiro de Telecomunicações: 1984, 1991. 
WORKCOMP 2001, São José dos Campos, 2001. 
Workshop on Signal Processing Advances in Wireless Communications, 
Darmstadt, 2013. 
 
 
3.5 COMITÊS E CONSULTORIAS 
 
Assessor para Seleção do “Prêmio Govenador do Estado – 1998” do XXIV 
Concurso Nacional de Invento Brasileiro. 
Assessoria ad-hoc FACEPE, Pernambuco, 1998. 

Comissão de Avaliação e Contratação, FEEC/UNICAMP, 2013. 

Comissão de Avaliação Setorial Engenharias III da USP, 2012. 

Comissão de Avaliação Setorial Engenharias IV da USP, 2012. 

Comissão de Julgamento do Prêmio de Reconhecimento Acadêmico 
Zeferino Vaz,  (Presidente), UNICAMp, 2013 e 2015. 

Comissão de Seleção da Melhor Tese de Doutorado em Engenharia Elétrica, 
CAPES, 2010. 

Comissão Julgadora do Prêmio Brasil de Engenharia, MEC/CAPES e 
MCT/PNUMA, 2012. 
Comissão Julgadora do XIV Prêmio Jovem Cientista, CNPq, 1997. 

Comissão para Avaliação Externa UNICAMP/CBEB, 2014. 
Comitê Científico do V SBRN, Belo Horizonte, 1998 e do SBRN 2000, Rio 
de Janeiro. 
Comitê Técnico da Reunion de Trabajo en Procesamiento de la Information: 
1987, 1989. 
Comitê Técnico do 3o CONAI, São Paulo, SP, 1990. 
Comitê Técnico do TELECON’85, Rio de Janeiro, RJ, 1985. 
Conselho Estadual de Ciência e Tecnologia - CONCITE, Secretaria da 
Ciência, Tecnologia e Desenvolvimento Econômico, membro convidado, 
1996. 
Consultor – SABE da CNPq, 1999. 

Consultor Externo para Projetos de Pesquisa, UFRN, 2010. 
Consultor para Acompanhamento de Programas de Pós-Graduação, Área 
Engenharias IV, Fundação CAPES, 1999. 
Consultoria ad hoc CNPq: 1985, 1989-2008. 

Consultoria ad hoc FAPESP: 1985, 1989-2008. Comissão de Seleção de 
Bolsas de Mestrado, 2004-2006. 
Consultoria para SEMATEC, Museu do Século XX, 1997. 

Editora UFMS: 1994-1995. 
Membro de Comissões de Avaliação e Autorização, SESu/MEC, 1999 
(UFRJ, UCPel), 2000 (IPU), 2001 (FEMC). 
Membro do Comitê Externo CNPq/PIBIC/UFPB: 1998- 2000, UnB: 1999 -
2001, EFEI(UNIFEI): 1999-2004, Universidades Estaduais do Paraná, 2005-
2010, UFABC: 2014,2015 
Membro do Comitê Interdisciplinar do CNPq, 1999. 
Membro do Comitê Técnico da ICONNE 2000, Campos do Jordão, SP, ago, 
2000. 
PIBIC/UFRN, Projetos de Bolsas de IC, 2003. 
UNICAMP – Membro COPEI – Comissão de Planejamento Estratégico 
Institucional, 2007, 2008. 
Vice-Presidente do Comitê Organizador do IV CBRN, São José dos 
Campos, 1999. 

 

3.8 PRÊMIOS E HOMENAGENS 

1985 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 

1988 - 1o Classificado no Vestitular da Faculdade de Medicina de Taubaté 
1994 - Concurso Beatriz Neves, Orientador do Eng. Renato Fernandes 
Pereira, 3o Lugar 
1995 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 
1996 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 
1999 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 
2002 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 
2003 - Medalha Santos Dumont 
2003 - Professor Homenageado da Turma de Engenharia Eletrônica 
2004 - IX Prêmio Tesouro Nacional, Orientador do Dr. Antonio Francisco de 
Almeida da Silva Júnior, 1o Lugar na categoria Ajuste Fiscal e Dívida 
Pública. 
2005 - Prêmio Destaque do Ano na Iniciação Científica CNPq, Orientador 
do Eng Lucas Gurgel Praxedes. 
2008 - Ordem do Mérito Aeronáutico - Grau Oficial. 

 
 
4. REALIZAÇÕES PROFISSIONAIS 
 

4. 1 LIVROS 

[1] NASCIMENTO Jr., C.L. e YONEYAMA, T. – Inteligência Artificial em 
Controle e Automação, Editora Edgard Blücher, 2000, ISBN 85-212-0310- 

[2] CABRAL, A.S. e YONEYAMA, T. – Economia Digital: Uma 
Perspectiva Estratégica para Negócios, Editora Atlas, 2001, ISBN 85-224-
2879-4. 

[3] FALEIROS, A.C. e YONEYAMA, T. - Teoria  Matemática de Sistemas. 
Editora Arte e Ciência, 2002, ISBN 85-7473-074-2. 

[4] CABRAL, A.S. e YONEYAMA, T. – Microeconomia: Uma Visão 
Integrada para Empreendedores. Editora Saraiva, 2008, ISBN 978-85-02-
06758-5. 

 

4.2 CAPÍTULOS DE LIVROS 

[01] MAITELLI, A. L. ; YONEYAMA, T. . Adaptive Control Techniques 
for Arterial Blood Pressure by Means of Vasoactive Drugs. In: Leondes, C. 
T.. (Org.). Computational Methods in Biomaterials, Biotechnology and 
Biomedical Systems. Kluwer Academic, 2002, pp. 151-175.  
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[02] YONEYAMA, T. - Inteligência Artificial na Automática.  In: 
AGUIRRE, L.A. (Org) - Enciclopédia de Automática, Editora Blücher, 
2007, pp. 217-236. 

[03] GRZYBOWSKI, J.M. ; MACAU, E.E.N.; YONEYAMA, T. - 
Isochronal Synchronization and Digital Chaos Based Communication. In 
(org): Chaotic Signals in Digital Communications, CRC Press, Boca Raton, 
2014, pp. 373-396. 

 
4.3 PUBLICAÇÕES EM PERIÓDICOS INTERNACIONAIS 

[01] YONEYAMA, T. - Adjoint Processes in Stochastic Optimal Control 
Problems. Int. J. Control, V.39, No.3, 1984, pp. 423-431. 
[02] YONEYAMA, T. - A Simple Control Problem with Antecipation. 
IEEE-Trans. Autom. Control, V.29, No.6, jun, 1984, pp. 559-560. 
[03] YONEYAMA, T. - A Necessary Condition for Optimality in a Problem 
of Stochastic  Control with Discretized Observations. Int.J.Control, V.39, 
No.5, 1984, pp.909-917.  
[04] YONEYAMA, T.- An Admissible Systems Approach to Separation in 
Partially Observed Stochastic Control Problems. Int. J. Control, V.39, No.5, 
1984, pp. 901-908. 
[05] YONEYAMA, T. - A Characterization of ε-Optimal Controls for 
Stochastic Systems via the Un-Normalized Conditional Density. Int. J. 
Control, V.39, No.5, 1984, pp. 891-899. 
[06] NASCIMENTO Jr, C.L.; BRANDÃO, J.T.R.; YONEYAMA, T. - State 
Estimation Procedures for Satellite Launching Rockets. Syst. Sci. J., V.16, 
No.4, 1990, pp.81-87. 
[07] PEREIRA, L.F.A.; YONEYAMA, T.; CARDOZO, E. - An Intelligent 
PID Controller based on Expert System Techniques. Syst. Sci. J., V.17, No.4, 
1991, pp.73-80. 
[08] KIENITZ, K.H. e YONEYAMA, T. - A Robust Controller for Insulin 
Pumps based on H∞ Theory. IEEE Trans. Biom. Eng, V.41, No.11, 1993, 
pp.1133-1137. 
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 (Lab/2oSem/08/09/12/ITA) 

 [05] EE-205 - Sistemas de Controle Automático 
 (2o Sem/96/99/00/01/13/1o Sem/08/10/12/15/ITA) 

 [06] EE-207 - Métodos Matemáticos em Controle Automático de  
 Sistemas  

(1o Sem/97/ITA) 

 [07] EE-211 - Processos Estocásticos e Filtragem Linear  
 (1o Sem/88/89/ITA e 2o Sem/92/ITA) 

 [08] EE-214 - Inteligência Artificial em Controle e Automação 
 (1o Sem/97/04/2o Sem/11/ITA) 

 [09] EE-222 - Sistemas de Controle por Computador  
 (2o Sem/88/91/92/93/ITA) 

 [10] EE-232 - Métodos Numéricos em Teoria de Controle  
  (1o Sem/89/ITA) 

 [11] EE-240 – Controle Tolerante a Falhas  
(2o Sem/06/07/09/ITA) 

 [12] EE-241 - Sistemas Lineares 
 (2o Sem/84/ITA) 

 [13] EE-242 - Sistemas de Controle Não-Lineares  
 (2o Sem/86/90/95/ITA)  

 [14] EE-243 - Filtragem, Identificação e Controle Estocástico  
 (2o Sem/83/ITA) 

 [15] EE-244 - Otimização e Programação Matemática  
 (2o Sem/84/ITA) 

 [16] EE-249 - Controle Ótimo de Sistemas  
 (Sigla Alterada para EE-253/1o Sem/84/ITA) 
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 [17] EE-253 - Controle Ótimo de Sistemas  
 (2o Sem/89/02/05/14/ITA e 1o Sem/92/93/ITA) 

 [18] EE-261 - Controle Estocástico  
 (1o Sem/86/92/93/ITA) 

 [19] EE-272 - Sistemas Lineares Multivariáveis  
 (2o Sem/84/ITA) 

 [20] EE-280 – Fudamentos de Engenharia Biomédica 
 (1o Sem/05/07/10/ITA) 

 [21] EE-281 - Sistemas de Grande Porte  
 (1o Sem/87/ITA) 

 [22] EE-300/301 - Seminário de Tese  
 (1o Sem/95, 2o Sem/97/03/04/07/09/10) 

 [23] EE-403 - Identificação de Sistemas Dinâmicos  
 (Curso de Leitura/1o Sem/89/ITA) 

 [24] EE-404 - Métodos Numéricos para Projeto Assistido por 
 Computador de Sistemas de Controle  
 (Curso de Leitura/2o Sem/89/ITA) 

 [25] EE-410 - Engenharia Biomédica  
 (Curso de Leitura/1o Sem/92/ITA) 

 [25] EE-415 - Controle Digital de Sistemas Dinâmicos  
 (Curso de Leitura/2o Sem/12/ITA) 

 [26] EE-420 - Bifurcações e Movimentos Caóticos em Sistemas Dinâmicos 
de Controle  
(Curso de Leitura/2o Sem/92/ITA) 

 [27] EE-421 - Dinâmica Não-Linear e Caos. 
 (Curso de Leitura/2o Sem/02/ITA) 

 [28] EE-427 – Instrumentação e Controle para Manipuladores Mecânicos. 
 (Curso de Leitura/1oSem/98/ITA). 

 [29] EE-429 -  Modelamento e Análise de Sistemas Dinâmicos.  
(Curso de Leitura/1oSem/00)/ITA) 

 [30] MB-730 - Pesquisa Operacional  
(MPEP/Pilkington/1oTrim/04/ITA) 
 

 [31] MB-746 – Otimização 
                  (MPEP/Senai/2oSem/2013/2014 e 1oSem/2015/Brasilia) 
 
 [32] EE-210 - Tópicos em Sistemas e Controle 
                 (1o Sem/16)  

 

 

5.3 PARTICIPAÇÕES EM ASSOCIAÇÕES PROFISSIONAIS 

ABENGE - Associação Brasileira de Ensino de Engenharia 

CREA - Conselho Regional de Engenharia, Arquitetura e Agronomia 

IE - Instituto de Engenharia 

IEEE - The Institute of Electrical and Electronic Engineers, E.U.A. 

SBA  - Sociedade Brasileira de Automática 

SBMAC - Sociedade Brasileira de Matemática Aplicada e Computacional.  

CRM - Conselho Regional de Medicina 

ABCM – Associação Brasileira de Ciências Mecânicas. 

 

 
5.4  CURSOS DE EXTENSÃO UNIVERSITÁRIA FREQUENTADOS 

 
LASER e Holografia, DFVLR/CTA, 1975 
Computação Híbrida, ITA/IEEE, 1975 
Segurança do Trabalho, FVE/ST, 1977 
Síntese de Automatismos Industriais pelo Método de Redes de Petri, FEI, 

1978 
Pedagogia do Ensino Superior, ITA,EFEI/U.Montreal, 1978 
Abordagem Sistêmica do Ensino, ITA/EFEI/U.Montreal, 1978 
Concepção Automática Generalizada de Comandos de Aeronaves, 

IFI/PROPESA, 1985 
Cirurgia de Ambulatório, COMUT/UNITAU, 1989 
Imunologia Básica, COMUT/UNITAU, 1990 
Pronto Socorro, COMUT/UNITAU, 1990 
Cirurgia do Tórax, COMUT/UNITAU, 1991 
Cirurgias Cervicais, COMUT/UNITAU, 1991 
Pediatria, COMUT/UNITAU, 1992 
Oncologia, COMUT/UNITAU, 1992 
Launch Vehicle Systems Design and Engineering, BRAZSAT - 

PROPESA, 1995 
Gestão de Projetos Cooperativos, CNPq - ProTeM-CC, 1996 
Questões de Filosofia da Ciência, PET/CAPES-ITA/IEEE, 1996 
Academia de Professores, ESPM, 2000. 
PHB/CBM Design Course, Impact Technologies, EMBRAER, 2007. 

 

5.5 CURSOS À DISTÂNCIA COMPLETADOS 
 
 

5.5.1  UDACITY 
 
Artificial Intelligence: Programming a Robotic Car 
College Algebra 
Differential Equations in Action 
Introduction to Artificial Intelligence 
Introduction to Computer Science 
Introduction to Physics 
Introduction to Psychology 
Introduction to Statistics 
Tales from the Genome 
 
5.5.2  EDX/MITX 
 
AUTONAVx: Autonomous Navigation for Flying Robots 
Circuits and Electronics 
Dynamics and Control 
Introduction to Biomedical Imaging 
Introduction to Computer Science and Programming 
The Rise of Superheroes and Their Impact on Pop Culture 
 
 
5.5.3  FUTURE LEARN 
 
Introduction to Forensic Science 
 
 
5.5.4  COURSERA 
 
A Beginner's Guide to Irrational Behavior 
A Brief History of Humankind 
A Look at Nuclear Science and Technology 
Advanced Chemistry 
Aléatoire : une introduction aux probabilités 
An Introduction to Global Health 
Astrobiology and the Search for Extraterrestrial Life 
AstroTech: The Science and Technology behind Astronomical Discovery 
Bacteria and Chronic Infections 
Chemistry 
Clinical Terminology for International and U.S. Students 
Diabetes - a Global Challenge 
Dino 101: Dinosaur Paleobiology 
Disaster Preparedness 
Dynamical Modeling Methods for Systems Biology 
Epidemics - the Dynamics of Infectious Diseases 
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Epidemiology: The Basic Science of Public Health 
Exploring Quantum Physics 
Financial Engineering and Risk Management 
Forests and Humans: From the Midwest to Madagascar 
From the Big Bang to Dark Energy 
Greek and Roman Mythology 
Instructional Methods in Health Professions Education 
Introduction to Astronomy 
Introduction to Clinical Neurology 
Introduction to Forensic Science 
Introduction to Mathematical Philosophy 
Introduction to Sustainable Development 
Introduction to Systems Engineering 
Introductory Human Physiology 
Machine Learning 
Marriage and the Movies: A History 
Model Thinking 
Origins - Formation of the Universe, Solar System, Earth and Life 
Plagues, Witches, and War: The Worlds of Historical Fiction 
Poisonings in the Home and Community 
Programming for Everybody (Python) 
Statistical Molecular Thermodynamics 
The Language of Hollywood: Storytelling, Sound, and Color 
The Modern World: Global History since 1760 
The Power of Macroeconomics: Economic Principles in the Real World 
Thermodynamics: Transferring Energy from Here to There 
Tropical Parasitology: Protozoans, Worms, Vectors and Human Diseases 
Unpredictable? Randomness, Chance and Free Will 
 
 
 

São José dos Campos, 05 jul 2016 
 
 

      Takashi Yoneyamna 
 


