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[133] BRAMBILLA, A.P. — Deteccdo Automaética de Fibrilagdo Atrial
Através de Modelos Markovianos. EPUSP, 2008.

[134] MATOS, M.S. — Controle Preditivo com Mdltiplos Modelos para
Acomodagcdo de Falhas, ITA, 2008.

[135] PEREIRA, E.B. — Modelos Baseados em Individuos para Controle de
Epidemias em PopulacGes Heterogéneas e Metapopulagdes, ITA, 2008. Co-
orientagdo com Prof. Roberto Kawakami Harrop Galvao.

[136] MENDES, T.P.G. - Controle Preditivo Neuro-Fuzzy: Anélise
Comparativa Empregando Diferentes Estruturas de Modelo, ITA, 2008.
[137] PINHEIRO, E.J.R. — Controle Preditivo de Ventiladores mecéanicos
para Assisténcia Respiratéria Empregando Otimiza¢do Multi-Objetivo. ITA,
2009.

[138] GOMES, S.P. - Modelagem Markoviana para Otimizacédo de Redes de
Sensores Sem Fio, INPE, 2009.

[139] ANDRADE, G.S. — Uso de Wavelets para a Melhoria do Desempenho
de SimulagBes Numéricas usando Carregamentos de Pistas na Industria
Automotiva, UFBA, 2009.

[140] OLIVEIRA, A.T. - Deteccdo do Complexo QRS em Sinais Cardiacos
utilizando FPGA. UNICAMP, 2009.

[141] MORALES, M.AV. - Aplicacdo de Métodos de Colocagdo na
Otimizagdo de Trajetérias de Aeronaves. ITA, 2009.

[142] FARIA, P.R.D. - Finagas Comportamentais e o Estudo de Reacfes no
Mercado de Capitais através de Modelos baseados em Agentes.
Universidade Presbiteriana Mackenzie, 2010.

[143] PASCOAL, R.M. - Controle Preditivo Robusto para um Helicoptero
com 3 Graus de Liberdade, ITA, 2010

[144] CANDIDO, AS. - Desenvolvimento de Estratégias de Controle
Preditivo para Aplicagdes Aeronauticas Empregando Otimizagdo Multi-
Objetivo. ITA, 2010.

[145] BASTOS, J.C. - Proposta para Melhoria da Resolu¢do em Radares
FMCW Utilizadas na Medicéo de Nivel. UNIFEI, 2010.

[146] BARBOSA, H.S. - Controle Preditivo de Sistemas Sujeitos a
Degradacdo de Atuadores Empregando Modelos Bilineares. ITA, 2011.

[147] DI DONATO, P.F.A. - Deteccéo e Estudo do Efeito de Formagédo de
Gelo em Aeronaves. ITA, 2011

[148] ABADIE, A K. - Acelerdmetro MEMS para Navegacdo Inercial. ITA,
2011.

[149] RUIVO, E.L.P. - Anélise Espectral dos Autématos Celulares
Elementares. Universidade Presbiteriana Mackenzie, 2012.

[150] OLIVEIRA, J.T.P. - Controle Preditivo para Mitigagdo do Desgaste de
Atuadores Empregando Prognéstico de Falhas. ITA, 2012.

[151] PAIS, G.D. - Order Book Modeling and Control. ITA, 2012.

[152] AFONSO, R.J.M. - Controle Preditivo Tolerante a Falhas de Atuador.
ITA, 2012.

[152] LIMA, T.P. - Controle Preditivo com Restricdes de Poténcia usando
Programacéo Quadratica Inteira Mista. ITA, 2012.

[153] VIEIRA, J.P. — Controle Preditivo para Sistemas com Degradagéo de
autadores: Uma Abordagem Utilizando Modelos Hibridos. ITA, 2012.

[154] CAVALCA, E.B., Auvaliacdo de Abordagens de Controle Preditivo
Aplicados em um Modor de Indugéo Trifasico. UDESC, 2013

[155] LIMA, D. S. — Controle Preditivo Explicito com Multiplos Modelos
para Acomodacao de Falhas, ITA, 2013.

[156] CANDIA, M.P.L. - Modelo Markoviano para Alocacdo de Espectro
em Redes Opticas Elasticas, ITA, 2014.

[157] RANGEL, A.C. - Filtro de Particulas com NUmero Variavel de
Particulas Aplicado ao Problema SLAM, ITA, 2014.

[158] ROCHA, L.S. — A Decision Theoretic Approach to Tune Cost
functions in Optimal Control, ITA, 2014.

[159] VICTOR Jr., M.H. - Implementation and Assessment of a Novel
Mechanical Ventilatory System Followin a Noisy Ventilation Regime. ITA,
2014.

[160] PEREIRA, L.X. - A LIDAR Assisted Feedforward Preview Controller
for Load Mitigation in Wind Turbines. ITA, 2015.

[161] AMORIM, D. C. Controle com Tratamento de Problemas de
Factibilidade e Chaveamento de Ganhos para Regulagdo na Presenca de
Restrices, ITA, 2016.

4.12.3 CONCURSOS PUBLICOS

[01] Provimento de Cargo de Professor Auxiliar de Ensino, ITA, 1979, 1
candidato.

[02] Acesso a Carreira de Professor Titular, UFPA, 1996, 3 candidatos.

[03] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFRN, 1996, 1 candidato.
[04] Livre-Docéncia UNESP/FEG, 1997, Prof. Jader A. de Lima Filho.

[05] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFRN, 1997, 1 candidato.
[06] Livre-Docéncia UNICAMP, 1997, Prof. Eleri Cardozo.

[07] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, ITA, 1997, 3 candidatos.
[08] Provimento de Cargo de Professor Assistente, ITA, 1997, 2 candidatos.
[09] Provimento de Cargo de Professor Titular, ITA, 1997, 3 candidatos.
[10] Provimento de Cargo de Professor Assistente, EFEI, 1998, 4 candidatos.
[11] Livre-Docéncia UNESP/FEG, 1998, Prof. Marcio Abud Marcelino.

[12] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, EFEI, 1999, 2 candidatos.

[13] Provimento de Cargo de Professor Assistente Doutor, UNICAMP,
1999, 2 candidatos.

[14] Livre-Docéncia POLI/USP, 1999, Prof. Ademar Ferreira.

[15] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, ITA, 2001, 11 candidatos.
[16] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UnB, 2002, 1 candidato.
[17] Provimento de Cargo de Professor Assistente, UnB, 2002, 3 candidatos.

[18] Provimento de Cargo de Professor Titular, Sdo Carlos, 2002, 5
candidatos.

[19] Livre-Docéncia, UNESP/Bauru, 2003, Prof. Ivan Nunes da Silva.

[20] Livre-Docéncia, UNICAMP, 2003, Prof. Ricardo Ribeiro Gudwin e
Prof. Fernando Von Zuben.

[21] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UNIFEI, 2003, 1 candidato.
[22] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFMG, 2004, 2 candidatos.
[23] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, ITA, 2004, 3 candidatos.

[24] Provimento de Cargo de Professor Titular, POLI/USP, 2004, 3
candidatos.

[25] Provimento de Cargo de Professor Adjunto. UNIFEI, 2005, 2
candidatos.
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[26] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UNIFEI, 2006, 1 candidato.
[27] Provimento de Cargo de Professor Titular, POLI/USP, 2008, 6
candidatos (Mecatronica).

[28] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UNIFEI, 2008, 2
candidatos.

[29] Provimento de Cargo de Professor Titular, POLI/USP, 2008, 6
candidatos (Eletronica).

[30] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFMG, 2008, 5 candidatos

[31] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, ITA, 2009, 1 candidato.
[32] Provimento de Cargo de Professor Assistente, UNIFEI, 2009, 6
candidatos.

[33] Provimento de Cargo de Professor Titular, POLI/USP, 2009, 2
candidatos.

[34] Provimento de Cargo de Professor Titular, UFMG, 2009, 3 candidatos.
[35] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFABC, 2010, 5
candidatos.

[36] Provimento de Cargo de Professor Titular, UFABC, 2010, 3 candidatos.
[37] Banca Examinadora da Avaliacdo do Prof. Dr. Reinaldo Augusto da
Costa Bianchi para Professor Titular, FEI, 2010.

[38] Provimento de Cargo de Professor Titular, UNICAMP, Campus
Limeira, 2011, 1 candidato.

[39] Livre-Docéncia POLI/USP, 2013, Prof. Newton Maruyama.

[40] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UFABC, 2014, 3
candidatos.

[41] Provimento de Cargo de Professor Adjunto, UNIFESP, 2014, 3
candidatos.

[42] Acesso ao Cargo de Professor Titular, UFJF, 2015, 1 candidato.

4.12.4 MESTRADO PROFISSIONALIZANTE

[1] SILVA, F.C.C. — Discriminagdo de Alvos utilizando Recursos de
Filtragem Digital. MPROF/PEE, ITA, 2004.

[2] SILVEIRA, C.A. — Configuragdo de Redes Neurais para Classificagdo de
Alvos FLIR. MPROF/PEE, ITA, 2004.

[3] AFONSO, G. - Sistema Especialista Fuzzy Aplicado a Vigilancia Aérea.
MPROF/PEE, ITA, 2004.

[4] RAMOS, R.D. — Diagnéstico de Falhas Aplicado & Geréncia da Satde da
Aeronave. MPROF/PEE, ITA, 2004.

[5] PIOVEZAN Filho, A. - Fusdo de Dados de GPS e INS com vistas a
aplicacdo em Navegacdo de Area, ITA, 2005.

[6] BRUSAFERRO, G. - Previsdo do Mercado Automotivo Brasileiro
usando Modelos Mateméticos e Inteligéncia Atrtificial, ITA, 2006.

[7] NEGRONI, A. B. - Um Sistema de Apoio a Deciséo para Delegacéao de
Responsabilidades, ITA, 2006.

[8] RODRIGUES, L.R. - Utilizacdo de Técnicas de Analise Estatistica para
Auxilio ao Prognostico de Falhas das Unidades de Indicacdo Visual do
EMB-170/190, ITA, 2008.

[9] BIZZARIA, C.O. — Prognoéstico de Falhas no Atuador do Leme da
Aeronave EMBRAER-190, ITA, 2009.

[10] ROSA, C.G.N. — Monitoragdo de Salde de Sistema Acionado por
Motores de Corrente Continua Sem Escova, ITA, 2009.

[11] CABRAL, D. - Prognostico de Falhas Baseado em Modelo do Sistema
de Estabilizador Horizontal do EMB-190, ITA, 2009.

[12] DELFINO, T.N. — Prognéstico de Falhas para um Sensor de Vazdo:
Estudo de Caso, ITA, 2009.

[13] NAKAHATI, Y.W. - Health Monitoring of EMBRAER 190 Horizontal
Stabilizer System using Statistical Process Control Techniques. ITA, 2009.
[14] SILVA, A.C. - Ferramenta para Analise de Custo-Beneficio da
Monitoragdo de Saude de Sistemas de Aeronaves Comerciais. ITA, 2011.
[15] FUENTES, N.A. - Utilizacdo de arvores de classificagdo para detecgdo
de falhas em APUs, ITA, 2013.

[16] PIRES, W.S. - Processamento de Dados para a Eliminacéo de Falsos
Positivos ao Utilizar a Técnica de Emissdo Acustica, ITA, 2013.

[17] HOLANDA, T.N. — Avaliagdo Computacional de uma Estratégia de
Controle Preditivo Robusto Empregando Desigualdades Matriciais
Lineares”, ITA, 2013.

[18] CERDEIRA, P.B.O. - Prognéstico de falhas para retracdo de trem de
pouso empregando filtro de particulas. ITA, 2013.

[19] MARIANO, R.S. — Predictive Control Strategies for Torque-Summing
in Dual-Channle Linear Actuatores, ITA, 2014.

[20] CERCHIARI, P.A.R. - Comparativo entre Métodos de Prognéstico para
o Sistema de Oxigénio da Tripulagdo de uma Aeronave Comercial, ITA,
2014.

[21] NOGUEIRA, P.E. - Modelizagdo Multiparamétrica para Selecéo de
Cargueiros Utilizando a Metodologia AHP, ITA, 2014.

[22] SOUSA, A.L. - Projeto de Sistema de Pouso Automatico para uma
Aeronave Militar Utilizando o Método QFT. ITA, 2014,

[23] RIBEIRO, A.S - Selecdo de Variaveis e Proposta de Indicador para
Determinar a Degradagdo de uma Valvula Aerondutica, ITA, 2015. [24]
KERN, C. S. - Data-Driven Aircraft Estimated Time of Arrival Prediction,
ITA, 2015.

[25] PALUDO, J. P. M. - Um Estudo sobre os Impactos da Utilizacdo de
Modelos Multi-Elos para Gestdo de Estoques de Pegas de Reposicdo, ITA,
2016.

[26] SOUZA, N.N.F. - Estudo da Aplicacdo de Jogos Cooperativos na
Alocagao de Custos de Estoques de Pecas Compartilhados, ITA, 2016

[27] PEREIRA, Y.M.M. - Otimizag&o Estocéstica de Portofélio. FGV, 2016.

[28] GOTO, R.M.M. - Variagéo Temporal da Volatilidade e Precificacéo de
Derivativos, FGV, 2016.

4.12.5 MBA

[01] ITA/JESPM, 2001/1° P, 5 Trabalhos Finais.
[02] ITA/JESPM, 2001/2°P , 3 Trabalhos Finais.
[03] ITA/JESPM, 2003/2°P, 3 Trabalhos Finais.
[04] ITA/JESPM, 2004/2°P, 1 Trabalho Final.

[05] ITA/JESPM, 2005, 2° P, 2 Trabalhos Finais.
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5.2 DISCIPLINAS MINISTRADAS

5.2.1 CURSOS TECNICOS E DE EXTENSAO UNIVERSITARIA

[01] Materias e Componentes Eletrnicos (Teo/1° Sem/1974/ETEP)
[02] Técnicas de Medidas Eletrénicas (Teo/1° Sem/1975/ETEP)
[03] Medidas Elétricas e Eletrdnicas (Teo/2° Sem/1975/ETEP)

[04] Controle por Computador (Especializacio/1° Sem/1979/Rhodia)
[05] Computagdo Analdgica (2° Sem/87/CTA-1AE)

[06] Técnicas de Inteligéncia Avrtificial em Sistemas e Controle (2° Sem/94/
Petrobras/SEREC/CENSUD)

[07] Probabilidade e Processos Estocasticos (2° Sem/94/Petrobras/
SEREC/CENSUD)

[08] MATLAB Control System Toolbox e Neural Network Tookbox (2°
Sem /95/Petrobras/SEREC/CENSUD)

[09] Légica Fuzzy e Aplicacdes (2°Sem/97/Petrobras/SEREC/CENSUD)
[10] Dinamica do Mercado Digital (2°Sem/00/ESPM)

[11] Economia Digital (2°Sem/01/ITA-ESPM)

[12] MétodgsS g?vl (;)timizagéo (1°Sem/02/03/ITA-ESPM e 2°Sem/02/03/ITA-

[13] Aplicacdes da Teoria de Controle em Engenharia Biomédica, LNCC,
Curso de Verdo, 2003.

[14] Controle Otimo em Engenharia Biomédica, LNCC, Curso de Veréo,
2004 e 2005.

[15] Processamento de Sinais e Controle e Engenharia Biomédica, UBI,
Covilh, Portugal, out, 2006.

5.2.2 CURSOS DE GRADUAGAO

[01] ELE-03 - Analise de Circuitos Elétricos
(Teo/1° Sem/97/98/00/03/05/06/ITA; Lab/1° Sem/00/01/04)
[02] ELE-18 - Eletrotécnica e Eletronica Aplicada
(Teo/1° Sem/29Bim/87/94/ITA)
[03] ELE-19 - Eletrotécnica Aplicada (Teo e Lab/2°Bim/97/ITA e
Teo/1°Bim/02/ITA)
[04] ELE-39 - Eletrotécnica Geral
(Teo/1° Sem/79/ITA)(Lab/1° Sem/76/77/ITA)

[05] ELE-41 - Elementos de Eletrotécnica
(Teo/1° Sem/79/ITA)(Lab/1° Sem/76/77/ITA)

[06] ELE-44 - Anélise de Sistemas
(Teo/20 Sem/79/85/89/1TA) (Lab/2° Sem/78/93/ITA)

[07] ELE-45 - Dispositivos Eletromagnéticos
(Teo/1° Sem/87/ITA)(Lab/2° Sem/77/ITA)

[08] ELE-47 - Dispositivos Eletromagnéticos Il
(Teo/20 Sem/87/ITA)(Lab/1° Sem/78/95/ITA)

[09] ELE-49 - Controle Automatico de Sistemas Lineares
(Teo/10 Sem/77/94/01/07/09/11/1TA)(Lab/1° Sem/84/ITA)
(Teo-AESP/2° Sem/11)

[10] ELE-51 - Engenharia de Controle
(Teo/2° Sem/76/83/95/98/02/03/10/ITA )

(Lab/2° Sem/83/94/ITA)

[11] ECC-94 - Controle e Otimizacéo
(Teo/1° Sem/85/88/ITA)

[12] ECC-96 - Sistemas de Controle Discretos
(29 Sem/85/88/1° Sem/90/ITA)
(Lab/2° Sem/78/88/1° Sem/90/1TA)

[13] ECC-98 - Automacéo da Manufatura
(Teo/29Sem/90/98/01/1TA)(Lab/2° Sem/90/01/ITA)

[14] EES-01 — Anélise de Sinais e Sistemas Lineares
(Teo/1°Sem/08/09/12)(Lab/1°Sem/08)

[15] EES-90 - Engenharia de Sistemas e Integracéo
(Teo/1°Sem/10/12)

[16] EEA-02 - Anélise de Circuitos Elétricos
(Teo/1° Sem/11/ITA)

5.2.3 CURSOS DE POS-GRADUACAO

[01] EE-200 - Nocdes de Engenharia de Controle
(19 Sem/85/91/1TA)

[02] EE-201 - Introdugdo a Teoria de Sistemas Lineares
(1° Sem/86/94/1TA)

[03] EE-204 - Fundamentos de Controle Automatico
(1° Sem/03/06/09/10/13/14/1TA)

[04] EE-205 - Sistemas de Controle Automatico
(1° Sem/96/97/99/02/1TA)
(Lab/1° Sem/96/97/99/ITA)
(2° Sem/03/04/05/06/07/08/12/15/ITA)
(Lab/2°Sem/08/09/12/1TA)

[05] EE-205 - Sistemas de Controle Automatico
(2° Sem/96/99/00/01/13/1° Sem/08/10/12/15/ITA)

[06] EE-207 - Métodos Matematicos em Controle Automatico de
Sistemas
(1° Sem/97/ITA)

[07] EE-211 - Processos Estocésticos e Filtragem Linear
(19 Sem/88/89/ITA e 20 Sem/92/ITA)

[08] EE-214 - Inteligéncia Artificial em Controle e Automagao
(1° Sem/97/04/2° Sem/11/1TA)

[09] EE-222 - Sistemas de Controle por Computador
(2° Sem/88/91/92/93/ITA)

[10] EE-232 - Métodos Numéricos em Teoria de Controle
(19 Sem/89/ITA)

[11] EE-240 - Controle Tolerante a Falhas
(2° Sem/06/07/09/ITA)

[12] EE-241 - Sistemas Lineares
(2° Sem/84/1TA)
[13] EE-242 - Sistemas de Controle N&o-Lineares
(2° Sem/86/90/95/ITA)
[14] EE-243 - Filtragem, Identificagdo e Controle Estocastico
(2° Sem/83/1TA)
[15] EE-244 - Otimizacéo e Programagdo Matematica
(2° Sem/84/1TA)

[16] EE-249 - Controle Otimo de Sistemas
(Sigla Alterada para EE-253/1° Sem/84/ITA)
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[17] EE-253 - Controle Otimo de Sistemas
(2° Sem/89/02/05/14/ITA e 1° Sem/92/93/ITA)

[18] EE-261 - Controle Estocastico
(1° Sem/86/92/93/ITA)

[19] EE-272 - Sistemas Lineares Multivariaveis
(29 Sem/84/1TA)

[20] EE-280 — Fudamentos de Engenharia Biomédica
(1° Sem/05/07/10/1TA)

[21] EE-281 - Sistemas de Grande Porte
(1° Sem/87/1TA)

[22] EE-300/301 - Seminério de Tese
(1° Sem/95, 2° Sem/97/03/04/07/09/10)

[23] EE-403 - Identificacdo de Sistemas Dindmicos
(Curso de Leitura/1° Sem/89/ITA)

[24] EE-404 - Métodos Numéricos para Projeto Assistido por
Computador de Sistemas de Controle

(Curso de Leitura/2° Sem/89/ITA)

[25] EE-410 - Engenharia Biomédica
(Curso de Leitura/1° Sem/92/ITA)

[25] EE-415 - Controle Digital de Sistemas Dindmicos
(Curso de Leitura/2° Sem/12/ITA)

[26] EE-420 - BifurcacGes e Movimentos Ca6ticos em Sistemas Dinamicos
de Controle

(Curso de Leitura/29 Sem/92/ITA)

[27] EE-421 - Dindmica Néo-Linear e Caos.
(Curso de Leitura/29 Sem/02/ITA)

[28] EE-427 — Instrumentacdo e Controle para Manipuladores Mecénicos.
(Curso de Leitura/1°Sem/98/ITA).

[29] EE-429 - Modelamento e Analise de Sistemas Dinamicos.
(Curso de Leitura/1°Sem/00)/ITA)

[30] MB-730 - Pesquisa Operacional
(MPEP/Pilkington/1°Trim/04/ITA)

[31] MB-746 - Otimizacéo
(MPEP/Senai/2°Sem/2013/2014 e 1°Sem/2015/Brasilia)

[32] EE-210 - Tépicos em Sistemas e Controle
(1° Sem/16)

5.3 PARTICIPAGOES EM ASSOCIAGOES PROFISSIONAIS

ABENGE - Associacéo Brasileira de Ensino de Engenharia

CREA - Conselho Regional de Engenharia, Arquitetura e Agronomia

IE - Instituto de Engenharia

IEEE - The Institute of Electrical and Electronic Engineers, E.U.A.

SBA - Sociedade Brasileira de Automatica

SBMAC - Sociedade Brasileira de Matematica Aplicada e Computacional.
CRM - Conselho Regional de Medicina

ABCM - Associagéo Brasileira de Ciéncias Mecéanicas.

5.4 CURSOS DE EXTENSAO UNIVERSITARIA FREQUENTADOS

LASER e Holografia, DFVLR/CTA, 1975

Computacédo Hibrida, ITA/IEEE, 1975

Seguranca do Trabalho, FVE/ST, 1977

Sintese de Automatismos Industriais pelo Método de Redes de Petri, FEI,
1978

Pedagogia do Ensino Superior, ITA,EFEI/U.Montreal, 1978

Abordagem Sistémica do Ensino, ITA/EFEI/U.Montreal, 1978

Concepcdo Automatica Generalizada de Comandos de Aeronaves,
IFI/PROPESA, 1985

Cirurgia de Ambulatério, COMUT/UNITAU, 1989

Imunologia Basica, COMUT/UNITAU, 1990

Pronto Socorro, COMUT/UNITAU, 1990

Cirurgia do Térax, COMUT/UNITAU, 1991

Cirurgias Cervicais, COMUT/UNITAU, 1991

Pediatria, COMUT/UNITAU, 1992

Oncologia, COMUT/UNITAU, 1992

Launch Vehicle Systems Design and Engineering, BRAZSAT -
PROPESA, 1995

Gestao de Projetos Cooperativos, CNPq - ProTeM-CC, 1996

Questdes de Filosofia da Ciéncia, PET/CAPES-ITA/IEEE, 1996

Academia de Professores, ESPM, 2000.

PHB/CBM Design Course, Impact Technologies, EMBRAER, 2007.

5.5 CURSOS A DISTANCIA COMPLETADOS

5.5.1 UDACITY

Artificial Intelligence: Programming a Robotic Car
College Algebra

Differential Equations in Action

Introduction to Artificial Intelligence

Introduction to Computer Science

Introduction to Physics

Introduction to Psychology

Introduction to Statistics

Tales from the Genome

5.5.2 EDX/MITX

AUTONAVXx: Autonomous Navigation for Flying Robots
Circuits and Electronics

Dynamics and Control

Introduction to Biomedical Imaging

Introduction to Computer Science and Programming

The Rise of Superheroes and Their Impact on Pop Culture

5.5.3 FUTURE LEARN

Introduction to Forensic Science

5.5.4 COURSERA

A Beginner's Guide to Irrational Behavior

A Brief History of Humankind

A Look at Nuclear Science and Technology

Advanced Chemistry

Aléatoire : une introduction aux probabilités

An Introduction to Global Health

Astrobiology and the Search for Extraterrestrial Life
AstroTech: The Science and Technology behind Astronomical Discovery
Bacteria and Chronic Infections

Chemistry

Clinical Terminology for International and U.S. Students
Diabetes - a Global Challenge

Dino 101: Dinosaur Paleobiology

Disaster Preparedness

Dynamical Modeling Methods for Systems Biology
Epidemics - the Dynamics of Infectious Diseases
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Epidemiology: The Basic Science of Public Health

Exploring Quantum Physics

Financial Engineering and Risk Management

Forests and Humans: From the Midwest to Madagascar

From the Big Bang to Dark Energy

Greek and Roman Mythology

Instructional Methods in Health Professions Education
Introduction to Astronomy

Introduction to Clinical Neurology

Introduction to Forensic Science

Introduction to Mathematical Philosophy

Introduction to Sustainable Development

Introduction to Systems Engineering

Introductory Human Physiology

Machine Learning

Marriage and the Movies: A History

Model Thinking

Origins - Formation of the Universe, Solar System, Earth and Life
Plagues, Witches, and War: The Worlds of Historical Fiction
Poisonings in the Home and Community

Programming for Everybody (Python)

Statistical Molecular Thermodynamics

The Language of Hollywood: Storytelling, Sound, and Color

The Modern World: Global History since 1760

The Power of Macroeconomics: Economic Principles in the Real World
Thermodynamics: Transferring Energy from Here to There
Tropical Parasitology: Protozoans, Worms, Vectors and Human Diseases
Unpredictable? Randomness, Chance and Free Will

Séo José dos Campos, 05 jul 2016

Takashi Yoneyamna
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