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LGR : Realimentagao positiva e Sensibilidade

Toépicos abordados:

Construcdo do LGR para Realimentacao Positiva.
Sensibilidade.

Desenhe o LGR para o sistema cuja FT do processo é
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assumindo um controlador do tipo C(s) = el realimentacao negativa unitaria.
Determine K para que o sistema satisfaca os seguintes requisitos:

e Tempo de estabilizacdo de 40 [s].

Repita o exercicio anterior para um sistema com realimentagdo positiva unitaria.
Determine K que fornece o menor tempo de estabilizacdo para o sistema.

Para um sistema de com FT de malha direta
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E realimentacdo unitaria negativa, determinar a sensibilidade do erro de estado
estaciondrio para uma entrada degrau unitario a variacoes de K.



