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o Exercicio individual, sem consulta. Tempo: 20 min.

. 1 . .
Considere uma planta da forma G(s) = et Deseja-se projetar controladores em cascata, segundo a malha de

realimentacao da Figura 1, de forma a atender as seguintes especificacdes de requisitos:

e Erroemregime;

~ L. R(s) £(s) 1 UG) | Y(s)
e Tempo de acomodagdo maximo de 4s; ﬁ’?ﬂ e | | 60 |
e Maximo overshoot de 16,5%.

Figura 1 — Malha de controle.
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Forma padrdo da FT de Primeira ordem: G(s) = Y Tempo de acomodagdo: tsyq, = 4T

Ts
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Forma padrdo da FT de Sequnda ordem: G(s) = Szﬂfwﬁ; Tempo de acomodacdo: tgyq, =
n n
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