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A metodologia de ensino contard com a adogéo de aulas expositivas de teoria e exercicios, exercicios avaliativos
distribuidos an longo dos bimestres com o objetiva de mensurar o aprendizado. A exposigdo do conteddo serd
através de apresentagéo e quadro negro. Sempre que possivel serd utilizado Matlab[® para exemplificagéo do uso
dos conceitos e conteddo abordados. Todo material de aula incluindo provas e exame seré disponibilizado na

pagina www.ele.ita.br/~goabriel, de acesso pablico.

2- Datas e Informagies Importantes

(s dias |etivos de aula estdo apresentados na tabela abaixo, com destaque para as datas importantes.

I 02/03 -09/03 - 16/03 - 23/03 — 30/03 - 06/04 — 13/04 - - I

I 04/05-11/05-18/05-25/05-01/06-08/06 — 15/06 — 22/06 — I

I 0¢




As datas importantes estdo abaixo descritas, podendo sofrer pequenas alteragies sendo para isso necessério o
consentimento da turma e professor.

Provas e exames: Vistas de Provas e Exames:
20/04/2026: Data da prova do primeiro bimestre (P) 24/04/2026: Vista da prova P!
22/06/2026: Data da prova do sequndo bimestre (P2) 26/06/2026: Vista da prova P2
29/06/2026: Data do exame (E) 03/07/2026: Vista do exame

3- Ementa

Amostragem. Discretizagéo Z0H. Equacies a diferengas. Transformada Z. Fungéo de Transferéncia em z. BIRD estabilidade em
sistemas discretos. Discretizagio de requisitos. Lugar geométrico das raizes no Plano-z. Projeto de controladores em z.
Controle a tempao discreto. Implementagan do controle a tempo discreta.

4- Alocacéo de Conteddos

Primeiro Bimestre Sistemas a tempo discreto. Amostragem. Seguradores. Discretizagao.

Equacdes a diferengas. Transformada Z. Fungdes de Transferéncia em z.
Discretizagao de requisitos. Discretizagado de controladores classicos.

Segundo Bimestre BIBO estabilidade de sistemas discretos. Critério de Yuri. Routh-Hurwitz
modificado. LGR no Plano-z. Projeto de controladores em z. Realizagao de
controlodores.

9- Composicéo das Notas

A composigdo das notas seque o estabelecido na Norma Reguladora para os Cursos de Graduagan ICA 37-332, que
corresponde & média aritmética entre as notas dos semiperiodos (bimestres) letivos e a nota do exame de fim de periodo. A
média de cada semiperiodo serd composta conforme descrito no quadro a sequir.

M_BIM = 0,3*M_LAB_BIM + D.4*M_PROVA_BIM + 0,3*M_AVAL

onde M_BIM é o grau de trabalho corrente atribuido ao aluno em cada semiperiodo; M_LAB BIM & a média do
semiperiodo atribuida as préticas de laboratario; M_PROVA BIM & o grau obtido na prova bimestral de cada semiperiodo;
M_AVAL & a média aritmética de todos os graus atribuidos as atividades avaliativas do semiperioda.




B- Aulas de Laboratdrio
PROFESSOR DE LABORATORID: Jacques Waldmann
HORARID: (Verificar com o professor)
SEQUENCIA DE EXPERIMENTOS: (Verificar cam o professar)
LOCAL: Sala 1230

As aulas de laboratdrio tém como objetivo a experimentagéo pratica dos conceitos aprendidos nas aulas tedricas.
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8- ADC e a nossa disciplina

“Todos que hoje fazemos parte do ITA devemos estar comprometidos com o alto padréo académico da Instituigéo e
a busca da exceléncia na formagéo, alicergada na DC e na responsabilidade social.”

Prof. Alberto Adade Filho em Sinais e Sistemas Dinamicos (MPS-22): Plano da disciplina

Espera-se, no ambito da disciplina, que todos adotemos uma postura em que imperem a confianga, o respeito, a adogéo do CERTO PELO
CERTO e a responsabilidade. A conversa e o entendimento séo sempre estimulados, assim como a autoavaliagdo e a autocritica. Nota-se
que a responsahilidade diz respeito aos deveres de cada individuo com a sua melhor formagéo possivel e com o compromisso com bem-

estar e sucesso de todos, do grupo.




